РЕЦЕНЗУВАННЯ
наукової роботи Нечіткі процеси, представленої на Всеукраїнський конкурс 

(шифр)

студентських наукових робіт

з «Систем автоматизованого проєктування та комп'ютерного моделювання»






    (назва галузі знань, спеціальності, спеціалізації)

Рецензія №1

	№

з/п
	Характеристики та критерії оцінки рукопису наукової роботи
	Максимальна оцінка 
	Бали

	1
	Актуальність проблеми
	10
	6

	2
	Новизна та оригінальність ідей
	15
	10

	3
	Використані методи дослідження
	15
	10

	4
	Теоретичні наукові результати
	10
	5

	5
	Практична направленість результатів (документальне підтвердження впровадження результатів роботи)
	5
	0

	6
	Рівень використання наукової літератури та інших джерел інформації
	5
	2

	7
	Ступінь самостійності роботи
	10
	10

	8
	Якість оформлення
	5
	3

	9
	Наукові публікації
	11
	0

	Сума балів
	46 (+0)


Рецензія №2

	№

з/п
	Характеристики та критерії оцінки рукопису наукової роботи
	Максимальна оцінка 
	Бали

	1
	Актуальність проблеми
	10
	10

	2
	Новизна та оригінальність ідей
	15
	10

	3
	Використані методи дослідження
	15
	15

	4
	Теоретичні наукові результати
	10
	6

	5
	Практична направленість результатів (документальне підтвердження впровадження результатів роботи)
	5
	0

	6
	Рівень використання наукової літератури та інших джерел інформації
	5
	3

	7
	Ступінь самостійності роботи
	10
	10

	8
	Якість оформлення
	5
	2

	9
	Наукові публікації
	11
	0

	Сума балів
	56 (+0)


Рецензія №3

	№

з/п
	Характеристики та критерії оцінки рукопису наукової роботи
	Максимальна оцінка 
	Бали

	1
	Актуальність проблеми
	10
	10

	2
	Новизна та оригінальність ідей
	15
	15

	3
	Використані методи дослідження
	15
	15

	4
	Теоретичні наукові результати
	10
	8

	5
	Практична направленість результатів (документальне підтвердження впровадження результатів роботи)
	5
	0

	6
	Рівень використання наукової літератури та інших джерел інформації
	5
	5

	7
	Ступінь самостійності роботи
	10
	10

	8
	Якість оформлення
	5
	3

	9
	Наукові публікації
	11
	0

	Сума балів
	66 (+0)


Зауваження рецензентів до роботи:

1. Задача актуальна у тому випадку, якщо має практичне втілення. Бажано було би конкретизувати практичну цінність запропонованих рішень.
2. Fuzzy Logic – звичайна задача.

3. Вибрано лише один метод, без порівняння з іншими.
4. Наведені формули є базовими.

5. Незрозуміло, звідки взялось твердження: «Ротор і вал передбачаються жорсткими.» ? Немає жодної схеми системи що розглядається.

6. Лише 4 джерела у списку літератури.

7. Робота присвячена оптимізації параметрів нечіткого регулятора для керування двигуном постійного струму за допомогою методу рою часток (PSO). Актуальність теми роти обумовлена широким розповсюдженням двигунів постійного струму у якості приводів різноманітних технічних об’єктів.

8. Використані методи дослідження доцільні та коректні, проте сама ідея оптимізації функцій належності нечіткого регулятора не є новою, наприклад:

Silva, J. L. de S. Fuzzy Logic Control with PSO Tuning. // Fuzzy Systems - Theory and Applications. London: IntechOpen; 2021. Available from: https://www.intechopen.com/chapters/75445 doi: 10.5772/intechopen.96297,

Omizegba E. E., Adebayo G. E. Optimizing fuzzy membership functions using particle swarm algorithm //2009 IEEE International Conference on Systems, Man and Cybernetics. IEEE, 2009. P. 3866-3870.

9. Зазвичай, когнітивний та соціальний коефіцієнти у рівнянні пошуку оптимального рішення є постійними, у той час як, у роботі вони «змінюються динамічно при виконанні методу оптимізації».

10. Відсутнє підтвердження за допомогою фізичного експерименту.

11. Розроблено модель нечіткого контролера у FIS-редакторі MATLAB, побудована Simulink-модель системи з нечітким логічним контролером. Недоліки: 1) не вказаний критерій оптимальності; 2) не обґрунтовано вибір трикутної функції належності; 3) відсутні результати моделювання системи з оптимізованим контролером, які доцільно було б порівняти з результатами роботи системи з вихідним контролером до оптимізації.

12. Перелік літератури має 4 джерела. Відсутні посилання на публікації, присвячені використанню методу рою часток для оптимізації параметрів регуляторів, у тому числі, заснованих на використанні нечіткої логіки.

13. Не всі формули пронумеровані, посилання на деякі формули некоректні (наприклад, формула (2) – перетворені за Лапласом рівняння динаміки двигуна, а з роботи, при посиланні на (2), можна зробити висновок, що мається на увазі рівняння PSO, яке не пронумероване. Мають місце стилістичні помилки. 

14. Зауваження до оформлення. Відсутні абзаци та розділи починаються без нової сторінки. Не всі формули пронумеровані. Відсутні нумерації сторінок.  Робота не відповідає структурі. 

Конкурсний бал за результатами рецензування – 168
