РЕЦЕНЗУВАННЯ  

наукової роботи Швидкість оберту привода, представлену на Всеукраїнський 
(шифр)

конкурс студентських наукових робіт

з «Систем автоматизованого проєктування та комп'ютерного моделювання»






    (назва галузі знань, спеціальності, спеціалізації)

Рецензія №1

	№

з/п
	Характеристики та критерії оцінки рукопису наукової роботи
	Максимальна оцінка 
	Бали

	1
	Актуальність проблеми
	10
	8

	2
	Новизна та оригінальність ідей
	15
	13

	3
	Використані методи дослідження
	15
	14

	4
	Теоретичні наукові результати
	10
	10

	5
	Практична направленість результатів (документальне підтвердження впровадження результатів роботи)
	5
	0

	6
	Рівень використання наукової літератури та інших джерел інформації
	5
	5

	7
	Ступінь самостійності роботи
	10
	10

	8
	Якість оформлення
	5
	5

	9
	Наукові публікації
	11
	0

	Сума балів
	65 (+3)


Рецензія №2

	№

з/п
	Характеристики та критерії оцінки рукопису наукової роботи
	Максимальна оцінка 
	Бали

	1
	Актуальність проблеми
	10
	6

	2
	Новизна та оригінальність ідей
	15
	4

	3
	Використані методи дослідження
	15
	15

	4
	Теоретичні наукові результати
	10
	3

	5
	Практична направленість результатів (документальне підтвердження впровадження результатів роботи)
	5
	0

	6
	Рівень використання наукової літератури та інших джерел інформації
	5
	2

	7
	Ступінь самостійності роботи
	10
	10

	8
	Якість оформлення
	5
	5

	9
	Наукові публікації
	11
	0

	Сума балів
	45 (+3)


Рецензія №3

	№

з/п
	Характеристики та критерії оцінки рукопису наукової роботи
	Максимальна оцінка
	Бали

	1
	Актуальність проблеми
	10
	8

	2
	Новизна та оригінальність ідей
	15
	10

	3
	Використані методи дослідження
	15
	10

	4
	Теоретичні наукові результати
	10
	8

	5
	Практична направленість результатів (документальне підтвердження впровадження результатів роботи)
	5
	0

	6
	Рівень використання наукової літератури та інших джерел інформації
	5
	5

	7
	Ступінь самостійності роботи
	10
	10

	8
	Якість оформлення
	5
	5

	9
	Наукові публікації
	11
	3

	Сума балів
	56 (+3)


Зауваження рецензентів до роботи:

1. Задача актуальна, але не нова.
2. Застосування MATLAB+SIMULINK досить відоме, бажано було би конкретизувати саме наукову новизну по роботі.
3. Не вказано які саме зовнішні дії враховано.
4. З роботи не зовсім зрозуміло, що є об’єктом керування, та де він використовується. У різних місцях йдеться то про електропривод, то про гідромотор. 

5. У роботі синтезовано звичайний І-регулятор засобами за допомогою можливостей Simulink, до того ж,  застарілої версії. 

6. З 19 джелел, вказаних у переліку посилань, у тексті є посилання лише на джерела 6,7,8,10.
Конкурсний бал за результатами рецензування – 182
